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Herzlichen Gluckwunsch!

Sie haben sich durch den Kauf der OQUT 1 - Platine fur den Teil
eines hochmodernen CP/M-Computers entschieden - den ersten CP/M -
Selbstbaucomputer auf dem deutschen Markt. Wir sind sicher, dass
die OUT 1 bald, vielleicht zusammen mit FLO1l und SYS1 , in Ihrem
System arbeiten wird.

Das vorliegende Handbuch soll mehrere Funktionen erfullen:
- Ihnen beim Aufbau des Gerates behilflich sein
- Ihnen die Wirkungsweise und Funktion des Gerates naherbringen

- Ihnen bei einer (hoffentlich nicht notigen) Fehlersuche Hilfe
stellung geben

- Ihnen bei der Entscheidung helfen, falls Sie vorerst nur das
Handbuch, das Sie ja bei einer spateren Bestellung gutge-
schrieben bekommen, bestellt haben

Dies konnen wir nur mit Ihrer Hilfe: Teilen Sie uns bitte Fehler,
die Sie im Handbuch finden (wir sind auch nur Menschen), Ver-
besserungs—- oder Erganzungsvorschlage mit! Wir sind Ihnen auch
fur Kritik jeglicher Art immer dankbar - natiarlich freuen wir uns
auch, wenn Sie mit den Unterlagen und dem System zufrieden sind
und uns dies mitteilen!
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Sticklisten,
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Sie kbdonnen die

Fomplettbausatz beziehen. Wir liefern
aber auch alle BRausteine einzeln.

nach Erhalt Ihrer

folgenden Stiacklisten diese auf Vollstandigkeit.

Stickliste fir SYSIP
Flatine mit Lotstoplack
Handbuch 0OUT1

1
1

Stuckliste fiur SYSI1B

(P=FPlatine)

(B=Rausatz)

Sendung mit den

1 Platine mit Lotstoplack

1 Handbuch

ol Sockel, 14-polig

4 Sockel, 16-polig

1 Sockel, 20-polig

1 Sockel, 24-polig

2 Sockel, 40-polig

1 780 SIO0-AQ Serielle Ausgabe Jg

1 280 PIO FParallele Ausgabe J7

2 1489 V24-Treiber J?,J10

2 7588 V24-Treiber Ji11,J12

2 4702 Fairchild Baudrate-Generator J1l,J2

1 74L500 4-fach NAND J3

1 74L.58% 4—-fach Vergleicher J4

1 745138 3->8 Decoder JS

1 7415245 Didirektionaler Fuffer 8 Jé

1 1KOhm Widerstand Brn/Schw/Rot RrR1

1 10 MOhm Widerstand Brn/Schw/Blau R2

2 56 pF Kondensator ci1,C2

1 DIL-SW DIL-Schalter, 8-fach S1

1 Quarz 2.4576 MH:z @1 -

1 64-pol Steckerleiste DIN 41612

2 CANON Canon-Stecker, 25—-polig

Bitte iberprifen Sie Ihren Rausatz und identifizieren Sie alle
Teile eindeutig. Der Farbcode der Widerstande ist in der Stick-
liste angegeben. Eei den Kondensatoren ist der Wert meist
aufgedruckt. Faustregel: Je grisser der Wert, desto groésser der

Fondensator.

Dies gilt bei

Widerstanden leider nicht.
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Achtung: Elektrolytkondensatoren haben einen Pluspol, der am
Gehduse gekennzeichnet ist. Achten Sie beim Einloten auf die
richtige Lage!

Die Werte kidnnen bei Elkos bis zu +- 100 % schwanken, ohne die
Funktion der Schaltung zu gefahrden.

Die integrierten Schaltkreise stecken beim Bausatz (bersichtich
in Styropor, die MOS - PRauteile, wie CPU, EFROM und Speicher
werden in antistatischen Gehausen ausgeliefert. Lassen Sie die
Bausteine zundchst dort drin.

Achtung: Berudhren Sie die so verpackten MOS-RBausteine miglichst
nur am Gehause und nicht an den Anschlussbeinen! Entladen Sie
sich vorher, z.HB. durch BRerihren eines geerdeten Gegenstandes,
r.B. des Schutzleiters etc.

Die passiven BRauelemente werden im Beutel ausgeliefert.

Ritte prifen Sie Ihren Bausatz auf Vollstandigkeit. Sollte
tatsachlich einmal ein Bauteil fehlen, benachrichtigen Sie uns
bitte.

Aufbau des Gerates

Frifen Sie zunachst die Platine auf eventuelle Fertigungsfehler.
Die Platinen werden zwar vom Hersteller und von uns geprift, eine
dritte Pruafung kann aber nicht schaden. Nehmen Sie sich die finf
Minuten Zeit uwund begutachten Sie die Flatine bei gutem Licht.
Achten Sie besonders auf Verbindungen, die sich zwischen =zwei
Leiterbahnen eingeschlichen haben konnten. Gemeinerweilse
scheichen sich solche Fehler immer unter IC*s ein und sind spater
kaum mehr zu finden (Murphy!)

Die Flatine hat ein Verdrahtungsfeld, um sie an jeden BRus
anzupassen. Dieses Verdrahtungsfeld konnen Sie abtrennen, dann
hat die Platine genau Europaformat, der Bus entspricht dann dem
ECE-Bus.

Falls Sie das FKomplettsystem aufbauen wollen, trennen Sie an
allen Platinen das Verdrahtungsfeld ab. Abtrennen konnen Sie mit
einer Schlagschere , einer entsprechenden Kreissige oder auch
einer Laubsage. Messen Sie wvon hinten zum Stecker 160 mm und
zeichnen Sie die Trennstelle entsprechend an.

Frifen Sie nach dem Trennen, besonders mit der S&age, abgerissene
Leiterbahnen und schneiden S5ie diese sauber ab!
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Beim Aufbau der Flatine bendtigen Sie unbedingt Loterfahrung!

BILD2 zeigt den ERestickungsplan des Geriates

Legen Sie die Platine mit der Lotseite nach unten (mit "lots" be-
zeichnet) auf ein Stick Styropor. Damit erreichen Sie, dass sich
die Sockelbeinchen beim Hestucken festhaken und Sie auf einen
Satz alle IC - Sockel verloten konnen.

Restiicken Sie nun nach Bestickungsplan die Sockel. Beachten Sie,
dass Sie keine 14-polige Sockel an der Stelle von 16-poligen
bestiicken (umgekehrt ist der Fehler schwerer zu machen). Sockel
haben, je nach Hersteller, eine Kennzeichnung fur die Lage des
ICs. Achten 5Sie darauf, dass diese Kennzeichnung (z.H.
Aussparung) mit der gezeichneten Lage (alle ICs zeigen nach links
zum Stecker oder nach oben) ubereinstimmt.

Falls Sie nur die Platine gekauft haben : Verwenden Sie unbedingt
fir alle ICs Sockel! Sparen Sie bitte weder bei den ICs noch bei
den Sockeln.

Wir verwenden in unseren BRausatzen grundsatzlich nur Texas—
Instruments ICs und AMP—-Fl achprofil-Prazisionssockel, die
beidseitig kontaktieren.

Bedecken Sie nun die mit Sockeln bestickte Flatine mit einem
Stuck FKarton o.4A., drehen Sie sie um und verloten Sie die Sockel.
prufen Sie hier, ob wirklich alle Beinchen der Sockel durch-
schauen und sich nicht etwa ein Beinchen umgebogen hat'!

Arbeiten Sie bitte Ausserst sorgfaltig. Eine unsaubere Lotung
kann Stunden spaterer Fehlersuche bedeuten.

Frifen Sie alle Litpunkte - Haben Sie kein Beinchen vergessen?

Besticken Sie nun die passiven Rauel emente, Tunachst die
Widerstande. Frifen Sie nach Stickliste) den Farbcode., biegen Sie
die Beine rechtwinklig ab und zwicken Sie nach dem Verliten die
uberstehenden Drahtenden ordentlich ab.

Hestilcken Sie anschliessend die Kondensatoren und den Guar:z.
Achten Sie beim Einldoten von Elkos auf die Lage des + Foles!

Loten Sie zuletzt den 64-poligen Stecker ein.
Der Aufbau ist damit beendet. Frifen Sie nun nochmals Ihre Arbeit

sehr sorgfaltig. Achten Sie besonders auf Liotspritzer, die
Furzschlusse hervorrufen konnen.
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Furnktion der Platine

Jé trennt den Datenbus vom internen Datenbus ab. Dieser Bustreiber
wird idber JS und J3 immer nur beim hoheren Adressbereich frei-
geschalten. Uber Jumper bei J4 wird der Adressbereich eingestellt.

Wird die Platine zusammen mit SYS1 eingesetzt, bleiben alle Jumper
offen.

Die Richtungsumschaltung von Jé6 erfolgt mit de RDx (X bedeutet
LOW-Aktives Signal).

Der VY24-Bus wird mit J12 und J? gepuffert und entsprcht den gangigen
V24—-Pegeln. Wegen des geringen FPlatzes auf der Platine sind beide
Stecker spiegelbildlich angeordnet.

Die Baudrate lasst sich fiur jeden Kanal getrennt einstellen. Dazu
dienen die beiden Baudrate-Generatoren Jl1 und J2.

-

g'm;[ln!'— /,l“‘l’i/‘//b'-./ j/.».;-./ hov N
f/ﬂ I74 /)-I/rfvmml',.f el /ﬁ.lf /74“,/,,/, X“‘uf

Tabelle: Raudrate-Einstellung

53 57 Sé6 S5 Baudrate Kanal B (Drucker) ;
54 s 82 S1 Baudrate kKanal A (Terminal) Z
8) e) 0 O 19200 extern /
Q 0 0 1 12200 eextern /

O O 1 QO S0 /

0 0 1 1 75 ’

0 1 0 O 134.5 4

Q 1 Q i 200

8] 1 1 Q 600

] 1 1 1 2400

1 4] ¢] 4] 2600

1 (8] Q i 4800

1 0 1 ) 1800 \

1 0 i i 1200

1 1 0 0 2400 ¢

1 1 Q 1 Z00

1 1 1 0 150

1 1 i i 110

1 bedewht  Sbalfer “.'X m; T AN ad ad Musse o[w.L‘thLlUc].
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Aufbau und Inbetriebnahme

1 Einloten aller Sockel und passiver BRauelemente

2 Baudrate einstellen

= Alle ICs ausser SI10, PIO und Jé6

4 Versorgungsspannung anlegen und mit dem Oszilloskop messen:
-Pin 92 an SI0 (J8) +5Y
-Fin 31 an SIO Masse
-+/-12 V vorhanden? alZ:+12V  a22:-12V
J7/726 +5V
J7/711 Masse
J8s/13,14,27 l16—-fache Baudrate
JB8/20 und J7/25 CFRU-Takt

JB8/15,16,17,18,19,12,26,25
24,23,22,28 Pegel zwischen O ... SV
(Test, ob V24-Treiber OK)

J8/I5 Impulsfolge wie Bild
CS
SIO0
PIN 35
2V/div
Sus/div
CS CPU 1,5 MHz
PIO fur Test
Pin 4
Jb&/19 Gleiche Impulsfolge
S Nun Einsetzen der restlichen ICs (NACH Ausschalten der

Versorgungsspannung')
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J8/15 Nach Betatigen des RESET-Tasters an der
CFU muss hier eine Impulsfolge er-—
scheinen (Hei 8SYS1 mit Monitor!)

Falls 0K, Terminal anschliessen — Monitormeldung muss kommen

Nun Gegenrichtung prifen: Bei Betatigen einer Taste am
Terminal muss an J8/12 Pulsfolge sichtbar sein. Falls ja,
Baudrateneinstellung am Terminal prifen. Es missen 8 Bit
mit einem Stop-Rit, ohne Faritat, gesendet werden.

Falls hier keine Pulse, weiter mit Test—-Eprom

Listing des Test—-EPROMs

Adresse Inhalt Source Kommentar

QOO0 DEFO LF: IMN OFOH $SI0 Ein

Q002 DIFOQ OuUT OFOh 3Sio Aus

Q004 DEF4 IN Of4H :FIO Ein

0006 DIF4 OuUT OF4H ;PIO Aus

0008 18F6 JMFR LF

Mit Hilfe der Monitor—-kKommandos konnen die restlichen Forts
getestet werden. Eine einfache Priafung die Ausgabe eines

Wertes auf die PIO, Incrementierung und wieder Ausgabe.

Damit wird die PIO als Zahler verwendet,
einem Ossziloskop auf die jeweils halbe Frequenz

die Ausgange konnen mit
gepruft werden.
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Siegfried Langef

Die Schnitt¢stelle
RS-232 — Beschreibung
und Anwendung

Sobald ein Rechner zum System wachsen soll, besteht die Not-
wendigkeit, weitere Einheiten (Input/Output Units und Speicher)
anzuschlieBen. Die universellste Mdglichkeit stellen genormte
Schnittstellen dar. Uber solch ein verbindliches Interface kénnen
auch Einheiten verschiedener Hersteller angeschlossen werden.
Neue Dienste der Deutschen Bundespost und anderer Postver-
waltungen wie Bildschirmtext (BTX) werden auch den Amateuren
und kleinen kommerziellen Anwendern die Mdglichkeiten der
Datenfernverarbeitung zu interessanten Preisen erméglichen.
Zugriff zu Datenbanken und Programmen, die bisher GroBrech-
nern vorbehalten waren, riicken in den Bereich des méglichen, ja
sie werden wahrscheinlich (ibliche Erweiterungen der eigenen

Rechnermdglichkeiten darstellen.

DEE Datenendeinrichtung (Rechner, Terminal)

DTE Data Terminal Equipment

Stift Nr.

DIN Bezeichnung

Bezeichnung

CCITT

D1, Sondedaten.

-« Transmit Data

103 ¢ >

3 . 'D2 Mpfangsd%4,v : RD "’ Receive Data : 104"
4 S}{;fsz éend‘e_teu ein-p:  RTS Request to Send 105 AN
SRETE haltens
Clear to Send =~ : 106 '~

Data Set Ready" N

M5 - Mptungu.igml- # DCD

Data Carrier Detegt109:

pegel.
%15 TR Sendesé'hrittakt TC. Transmit Clock - ‘1»14‘5‘;;-,
vo DCE SRS
N
/&217 R EmpfangaschrittaktRC =~ Receive Clock. ~  -115 .
L E - L DCE i

81, ZEndg'eré;FE betriebs-DTR

R M3 Ankommender Ruf.

‘RI.

“Data Terminal Ready108. 2 . >

Ring Indicator -

7125

“- Transmit -

TR

3

DUE Dateniibertragungseinrichtung (Modem)

DCE Data Communication Equipment

Bild 1. Schnittstellenleitungen nach DIN 66020, EIA-RS-232C und CCITT-V 24. Es sind
nicht alle Leltungen aufgefiihrt

28

i

Der erste Teil dieses Aufsatzes be- :
schreibt die stark verbreitete Schnittstel- :
le RS-232 bzw. V.24. In der kommerziel- -
len Datenverarbeitung verbindet sie "
meist eine Datenstation mit einem Mo- §
dem zur Datenferniibertragung. Der é
zweite Teil beschreibt Moglichkeiten, %
verschiedene Gerite iiber diese Schnitt- ;
stelle zu verbinden, ohne Eingriffe in dle
Geriite vornehmen zu miissen.

Die Schnittstelle RS-232C

Schnittstellen sind definierte Ubergénge 3
zwischen Komponenten eines Systems.
Fiir den Prozessor bilden sie die Verbin-
dung zur Auflenwelt. Zahlreiche Klein- 4§
computer sind bereits mit einer Schnitt- 4§
stelle RS-232C ausgeriistet, oder diese
kann nachgeriistet werden. Es handelt
sich um eine serielle Schnittstelle, die
tiblicherweise zwischen Datenendein-
richtung (DEE) und Dateniibertragungs- ';
einrichtung (DUE) auch Modem ge-
nannt, liegt, ;.
Die Norm RS- 232C ist eine US- Industrle- 3
norm nach EIA (Electronic Industries
Associates). Das internationale Pendant §
nach CCITT (Comite Consultativ Inter- 3
national Telegrafique et Telefonique) ist'} i
die Schnittstellendefinition Vi24/V.28. ‘
V.24 beschreibt die funktionellen, V. 28 #l
die elektrischen Eigenschaften.
Bild 1 fiihrt einige der Schnittstellenlei-:§
tungen und deren Bezeichnung in den ‘3§
verschiedenen Normen auf. Nachste- i
hend werden die EIA-Bezeichnungen
verwendet.

:
e
E
E

Die Funktion der»Schmttstellen-
leitungen

Die Kommunikation zwischen DEE und 5;
DUE geschieht iiber Daten-, Takt-, Mel- &
de- und Steuersignale. : it
TD Sendedaten: Der DUE werden iiber

diese Leitung die digitalen Datensignals!
zugefiihrt.
RD Empfangsdaten: Datensignale von.
der DUE zur DEE.

mes 9/18
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RTS Sendeteil einschalten: Mit diesem
Signal wird die DUE aufgefordert auf
Sendebetrieb umzuschalten (Sender ein-
schalten).

CTS Sendebereitschaft: Sobald die DUE
sendebereit ist, meldet sie dies mit die-
ser Leitung (Antwort auf RTS).

DSR Betriebsbereitschaft (DUE): Ein ak-
tives Signal auf dieser Leitung zeigt an,
daB die DUE betriebsbereit und mit dem
Dateniibertragungskanal verbunden ist.
DCD Empfangssignalpegel: Die DUE
empfingt giiltige Signale (ausreichender
Pegel). Der DEE wird angezeigt, daf}
empfangen wird.

TC Sendeschrittakt von der DUE: Mit
dieser Leitung wird der DEE der Sende-
schrittakt zugefiihrt, falls dieser in der
DUE erzeugt wird.

RC Empfangsschrittakt von der DUE Der
Empfangsschrittakt wird der DEE mit
dieser Leitung zugefiihrt, falls die Takt-
synchronisation in der DUE geschieht
(Taktgenerator in der DUE).

DTR Endgerit betriebsbereit: Die DEE
signalisiert mit dieser Leitung, dal sie
bereit ist, Daten auszusenden. Gleichzei-
tig kontrolliert dieses Signal die An-
schaltung der DUE an den Ubertragungs-
kanal.

'DEE DUE
DTR
Interface —g Ubertragungskanal
aktivieren DSR anschalten (W&hlleitung)
Modem (DUE) eingeschalten
RTS Verzégerung
Umschaltung
Sende- Empf./Senden
befehl
CTS
TD .
Daten

Bild 2. Verkniipfung der Melde- und Steuersignale

RI Ankommender Ruf: Bei geschalteten
Rufleitungen wird mit diesem Signal ein
ankommender Ruf angezeigt.
Sendeschrittakt zur DUE: Wird der
Schrittakt in der DEE erzeugt, so steht
das Taktsignal auf dieser Leitung zur
Verfiigung.

Da die Verbindung zwischen zwei Da-
tenstationen nur aus 2 Dridhten besteht
(2-Draht-Leitung), muB ein ausgefeiltes

Protokoll fiir die Koordination der DUE f;
sorgen.

Empfingt eine DUE z. B. DCD (Tréger
auf der Leitung), so wird dies an die DEE
gemeldet. Deren Programm kann nun be-*
riicksichtigen, daB} die Gegenstation sen-
det (eigene Sendeanforderungen werden
zuriickgestellt). ,
Haufig werden statt 2-Draht-Leitungen
auch 4-Draht-Leitungen eingesetzt. Das

DEE

Sy R
Nach Einschalten der DUE:

DEE bereit:

«#— DSR aktiv

DTR aktive————gm
DEE A will Daten iibertragen:——RTS aktive————g=

DUE A schaltet auf Sendebetrieb,

RS 232 pve © DUE RS 232 DEE
Schnittstelle Schnittstelle
A 2 B B
"J‘Wé’lc‘nw‘: :':z':i“-*ai’?

DSR aktiv —

-a——DTR aktiv

wenn Sendebereit: , “—— CTS aktiv Tréger DCD aktiv ———
Datepiibertr,agung;_ v TD (Daten) = —=Daten =i ~————=RD (Daten)—&m

Alle\\Daten gesendet: RTS inaktiv ———gm= Tréger

DUE A schaltet Sender aus:-@—CTS inaktiv DCD inaktiv —de

DEE B\v&ill Empfan«;\bestatigen. ~=——RTS aktiv e
DUE ;ks schaltet auf Sendebetrieb, : e . i ‘
wenn Sendebereit: <-s4— DCD aktiv »Tréiger CTS aktiv-——b- .

Datenilibertragung: -a——— RD (Daten)

~=— Daten

-%—— TD (Daten)

Bestdtigung gesendet: Trédger ~@}—— RTS inaktiv—

DUE B schaltet Sender aus:-e—DCD inaktiv

*

——— CTS inaktiv—pm=

Bild 3. Beispiele fiir den logischen Ablauf der Interfacesignale wahrend einer Ubertragung. Halbduplex—Verkehr (Wechsel-Verkehr bei - :
2-Draht-Verbindung), Standleitung
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hat folgenden Vorteil: Die DUE benétigt
eine bestimmte Zeit, um vom Empfangs-
AnschluB AnschluB betrieb auf Sendebetrieb umzuschalten.
Die Zeit ist abhiingig von der Ubertra-
D ><__— 2 T gungsleitung, ein durchaus typischer
RD RD Wert ist 20 ms im Fernmeldenetz. Diese
RTS ‘ RTS DEE fiir den Rechner sehr lange Zeit (Instruk-
cTs ] l cTs B tionen werden in ps ausgefiihrt), kann
durch den Mehraufwand zweier zusitz-
DSR DSR
Masse

licher Drihte eingespart werden. Ein -
Masse Leitungspaar verbindet stindig den Sen-
DCD ' der der einen DEE mit dem Empféinger

DCD
20 DTR —.L——'—'t__ 20 DTR | | deranderen und umgekehrt. Beide Sen-
der sind standig aktiv (Trédger oder Daten

auf den Leitungspaaren).

DEE
A

Taktgeber

o N oY BT WN
@ 3 o U1 W

Bild 4. Beide DEEs verfiigen iiber eigene Taktgeber . .
Elektrische Eigenschaften

Ein aktives Bit (L) auf den Datenleitun-
AnschluB AnschluB. gen der Schnittstelle (RD und TD) wird
durch eine Spannung von -3V bis —25V %
repréasentiert. Kein Bit (0) entspricht . .4
+3V bis +25V. Die Melde- und Steuersi-
RD gnale sind aktiv, wenn die Spannung ',
RTS DEE +3V bis +25V ist, inaktiv bei —3V bis”
ors B —25V. Der Spannungsbereich von +3V
bis —3V (inklusive 0V) ist undefiniert.

TD
RD
RTS
CTS
DSR
Massep—

DCD ——L_f

%

0O N oy B WN

7

DSR
Masse

Taktgeber

Die Verbindung zweier Datenstatio- :
‘DCD nen mit RS-232-Schnittstelle

0w ~J o U1 b W N

J

In der Regel ist es nicht moglich, zwei
15 TC Einheiten (z. B. zwei Rechner) mit RS-
17 RC 232-AnschluB direkt durch ein einfa-
20 DTR 20 DTR ches Kabel zu verbinden. Auf der ande-
24 TC zZ. ren Seite ist der Einsatz von Modems
DUE (DUE) fiir Entfernungen von wenigen
Metern unsinnig. Hier hilft ein Modem-
kompensator.
Bild 5. Eine der beiden DEEs stellt den Takt zur Verfiigung Ein solches Gerit simuliert zwei DUEs
(Modem) und die Ubertragungsleitung.
Im einfachsten Fall kann eine solche 1
Schaltung aus einigen Drahtbriicken be- 4.
DEE A Modemkompensator DEE B stehen. Der Selbstbau bereitet keine
Schwierigkeiten.
Die einfachste Schaltung ergibt sich,
wenn eine der zwei DEEs iiber einen
TD eigenen Taktgeber verfiigt. Dies kann
RD kontrolliert werden, indem man an An-
RTS schluBpunkt 24 das Taktsignal mift. Is
es nicht vorhanden, so verfiigt das Gerét
CTS nicht iiber einen eingebauten Taktgeber. ;
DSR Falls keine der beiden DEEs iiber einen
Masse Taktgeber verfiigt, muB dieser im Mo- 3
CD demkompensator eingebaut werden. Es 3
ist iiblich bei Ubertragungsgeschwindig- 3
TC keiten bis 1200 Bps (Bit pro Sekunde)  }
RC das Taktsignal in der DEE zu erzeugen, -
bei hoheren Geschwindigkeiten erzeugt .
die DUE den Takt.
Gebrauchliche Dateniibertragungsge-
schwindigkeiten:
300 Bps | 2400 Bps
600 Bps | 4800 Bps
Bild 6. Der Takt wird beiden DEEs vom Modemkompensator zur Verfiigung gestellt 1200 Bps | 9600 Bps

AnschluB AnschluB

TD

2o >
RTS
cTS l +Ug I
DSR L
Masse - o
DCD
TC
RC

N oo Ny s W N

— -

J 0o g v s wwN

—_

Taktgenerator

19 200 Bps
_usw.
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